FAQ

Race Studio 2

Configurazione dei sensori spia con RS2

Domanda:
Come configuro un sensore spia di allarme (folle, olio, cavalletto ecc) utilizzando RS2?

Risposta:
Per configurare un sensore spia di allarme con RS2, seguire la procedura descritta di seguito.

e Lanciare RS2.
e Cliccare su “Configurazione dispositivo” e scegliere il dispositivo al quale si desidera connettere il
sensore, quindi cliccare “Avvia” (nell'immagine seguente é stato scelto un EVO4).
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e Selezionare la configurazione da modificare o crearne una nuova, se necessario.
e Selezionare il layer “Canali”: esso mostra tutti i canali del dispositivo con le relative funzioni.
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Imposta Funzioni per N Imposta [orologic del
‘SmartyCam @ sistema dacquisizione

Corfigurazione selezionata

Home installazione ‘ Tipo centraina ‘ Ecu ‘ Lap Timer | Nome veicolo

‘ Tempo disponibile |Tempu con GPS.

‘ Frequenza totale | Frequenza master

Frequenza espansi

Tot. Espansior

DEFAULT EV04 -5 canali None - None Ottico DEFAULT

Scegli corfigurazione] Canali |{Configurazione sistema | Visore | Corfiguratore espansioni via CAN |

19.10.22 (h.ms) 8.15.21 (h.m.s)

121 (Hz) 121 (Hz)

0 (Hz)

0

Speed1 Speed2
Circonferenzaruota  (mm) 1666 Crconferenzaruota  (mm) 1666

Impulsi per giro ruota 1 Impusi per giro ruota 1

jul Abil. Nome canale

[ sensore usato

[ nizioscala

Fondoscala

7 ABILITATO
P01 ABILITATO
P02 ABILITATO
CH1 ABILITATO
cH2 ABILITATO
CH3 ABILITATO
CH4 ABILITATO
CHS ABILITATO
CALC_GEAR DISABILITATO
Acc1 ABILITATO
Acc2 ABILITATO
ACC3 ABILITATO
LOG_TMP ABILITATO
BATT ABILITATO

Engine
Speedl

Speed2
Channel 1
Channel 2
Channel 3
Channel 4
Channel 5
Calculated_Gear
Lateral_acc
Lengitudinal_acc
Vertical_acc

Datalogger_Temp

AR [ T[] QAT

Battery

| Giri motore

x| velocits

| velocita

| Generico lineare 0-5

_rl| Accelerometro verticale esterno
= Generico lineare 0-5 v

|| Generico lineare 0-5 v

|| Potenziometro marce

| Marce calcolate

I/ Accelerometro trasversale

| Accelerometro lengitudinale
=l Accelerometro verticale interno
1/ Giunto freddo

| Batteria

0
=lon
=lon
=loo

000
=loo
=lon

0

0

20000
2500
2300
50
500
50
50
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e C(liccare sulla voce “Sensore usato” del canale analogico utilizzato per collegare il sensore e
scegliere la funzione “Generico lineare 0-5 V" oppure “Status Signal”

o Generico lineare 0-5 V: ha come unita di misura i Volt, mostrati come intero o con una
cifra decimale. Se I'utente utilizza un sistema con la funzione di acquisizione dati puo
decidere la frequenza di campionamento.

o Status Signal: il valore rilevato é espresso come numero intero con range da 0 a 1000,
corrispondenti rispettivamente a 0OmV e 5000mV.

Per entrambe le funzioni, I'utente pud modificare nome del canale, inizio-scala e fondo-scala (questi
ultimi per dimensionare la scala di visualizzazione del grafico in RSA).
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DEFAULT EVO4 -5 canali Hone - Hone Ottico DEFAULT 20.42.48 (h.ms) 831.44 (hms) 12 (Hz) 12 (Hz) 0 (Hz} 0

&

Analisi Scegli corfigurazicne  Canali | Corfigurazione sistema | Viscre | Configuratore espansioni via CAN |

Speedl Speed2
Circonferenzaructa  (vm) 1666 Crrconferenzaruota  (mm) 1666

Impulsi per giro ruota 1 Impulsi per giro ruota 1

Importa dati da
microSD SmartyCam iy
RPM
SPD1

b Configurazione
@ dispositivo P02
CH1

CH.2

El

Nome canale [ sensore usato ) [ Inizioscala Fondoscala
ABILITATO Engine 1/ Giri motore 0 20000
ABILITATO Speedl =l velocits ¥ =loo 2500
ABILITATO Speed2 || velocita : =loo 2500
ABILITATO Channel 1 | Termocoppia - =lo 5
ABILITATO Channel 2 I Termocoppia 5 =lo 5
ABILITATO Channel 3 = Termocoppia E =loo 50

ABILITATO Channel 4 _=|| Termoresistenza PTL00 e =loo 50
Temperatura VDO 40-120 *C

ABILITATO Channel 5 = Temperatura VDO 50-150 °C 0

DISABILITATO  Calculated_Gear || Temperatura VDO 60-200 *C 0
Temperatura acqua ( CLIO)

ABILITATO Lateral_ace = Temperature acqua ( SUZUKI SUPERSPORT )

ABILITATO Longitudinal_acc x| Pressione VDO 0-2 bar
Pressione VDO 0-5 bar

ABILITATO Vertical_acc =l precsione VDG 0-10 bar

ABILITATO Datalogger_Temp _=|Sensore Pressione Airbox - X0SSNABOL
Sensore Pressione Airbox - X05SNAB0D

AELTATD Battery - Potenziometro distanza

Potenziometro con zero iniziale

Potenziometro con zero centrale

Sondz lambda BOSCH

Sonda lambda NGK TLTLLLWL - NTK TC6110

Tubo di Pitot per acqua

Lingua Giroscopio

Accelerometro verticale estemo

ol |2
e CH4

CH S
Online CALC_GEAR
B ACC1
Acc2
Calibrazione ACC3

dispositivo LOG_TMP
BATT

ﬁ

ﬂﬂﬂﬂﬂjﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂg

fir

Sensori personalizzati

Generico linare
Generico lineare 0-50 mV
Pressione MSI0-100 psi
almspartiine.com Pressione MSI0-150 psi
SEAT Brake Pressure
SEAT Engine Pressure
SEAT Water Temperature
‘ 1 Temp Acqua Suzuki GSXR
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Per programmare i LED di allarme del display AiM, selezionare il layer di configurazione dei LED dei

display, ovvero:
o “Visore” per EVO3Pista/Pro ed EVO4.
e “Configurazione sistema” per gli MXL.

Scegliere quale tra i LED disponibili dovra mostrare il segnale dallarme, impostarne il canale di

riferimento ed il rispettivo valore soglia.
o Generico lineare 0-5V: valore soglia 2V o 3V.
o Status Signal: valore soglia 200 o 500.

Di seguito, un esempio di configurazione del “Canale con allarme” con EVO4 e display MXL Dash.
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AIM Sportiine Corfigurazione selezionata
The World Leader in Data Acquisition Nome installazione ‘ Tipo centralina ‘ Ecu ‘ Lap Timer | Nome veicolo ‘ Tempo disponibie |Temnu con GPS. ‘ Frequenza totale
DEFAULT EVO4 - 5 canali Mone - None Ottico DEFAULT 20.42.49 (h.ms) 8.31.44 (hms) 12 (Hz) 12 (Hz) 0 (Hz)

|Frequer|za master | Frequenza espansi... | Tot. Espansior
0

[RiM.
Analisi Scegh carfiguazione | Canaii | Corfiguazione sistema  Visore | Configuratore espansicni via CAN |

wisori disponibili | MXL Dash A

Scarico dati shift Lights

@redr @redz Oieds @ieds @reds
S——— 0 0 0 0 0
Importa dati da
microSD SmartyCam

- Configurazione
@ Sogia Canale con allarme Sogia

dispositivo Canale con allarme
CEa— - f CE TRm— - [

g o (T m— Cr—

Dispositivo Nessuno
=t Cr—
Channel_3 g ;
& i misura
’ 7 Channel 3
Online Battery Sigla canale Misura Sigla canale
Campo 1-sempre mostral Campo 2 - sempre mostrato

[Nessuno

’@ Calibrazione Campo 3 - pagina 1 Campo 4 - pagina 1

Testo 1 Campo 4 - pagina 2

[} Abilita testo statico

Campo 3 - pagina 2

Nessuno ~| None NONE
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